Auf dem Weg zum Niedrigwassermanagement:

Longitunale, hydrologische Monitoringsysteme
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Entwicklung eines Messnetzes zur Uberwachung der
Wasserquantitat und — Qualitat als Grundlage fur
Niedrigwassermanagement im Dreisameinzugsgebiet
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* Vielzahl an Wassernutzungen (Abb.1)

 Schitzenswerte Habitate im Oberlauf, insbesondere Entwicklung eines Messnetzes mit Messstandorten an reprasentativen

Dohlenkrebs - Abschnitten der Gewasser, detalllierte Studien (Methodische
Entwicklung, Entwicklung des hydrologischen Modelles) am Eschbach
G ”Trnckenfallen _
S — Wasserquantitat:

Problem Py

1. Automatisiertes Erfassen des Wasserstandes: Entwicklung von QR-

Code- Pegelplatten welche von Fotofallen regelmaldig abgelichtet
werden, Erkennung des Wasserstandes Uber PC- Programm

2. Citizen Science zur Bewertung des VWasserstandes: Bewerbung der
crowdwater Handyapplikation (crowdwater.ch) entlang der
Gewasser, Evaluation potentieller Partner, Entwicklung eines

« SFlussgebietsmanagement, insbesondere ——— Netzwerkes regelmalsiger Anwender
Abb.1, Wassernutzung und Trockenfallen Wasse rqua litzt

Niedrigwassermanagement nur bedingt moglich im Dreisam EZG i A
3. Leitfahigkeits- und Temperaturlogger: Umbau und Anpassung von

HOBO- Temperatur und Lumineszenzloggern

+ Partielles Trockenfallen bei Dlrre
« Einzugsgebietsweit- Nicht reprasentativer Pegel

« Mangelnde hydrologische Uberwachung zur Modellierung
Wasserquantitat und Qualitat der Gewasser im Langsprofil

2. Wasserstandsabschatzung mittels Citizen Science

Bewertung des Wasserstands mittels crowd water App
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Abb.3, QR-Code Pegelplatte mit ,Kamerafalle® (Halterung und feste Installation); QR- Code Pegelplatte mit Cookie Cutter- Erkennung, Zahlenwerte QR-Code

Pilotstudie Eschbach:
« Partielles Trockenfallen bel Ddrre: i
) ginlifa& 280(; ’]5\,’{;' ;I?Iff 1{_;; th[-jl :_]i r?gbeEQQD‘I 8/ 17 Pegel Ebn i fHIJ\/—/\—\-%?_ /T/L\ Abb.7, Wasserstandshewertung mittels crowd water app, QR-CODE link zur Applikation
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N HOnecm] Abb .8, Erstellte crowd water Klassen (schwarz), Wasserstand an der Dreisam
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+ QR-Code Inselect (Hudson _ des lierung via \I FlisRgewasser « Problem der kontinuierlichen Datengewinnung
Pegelplatte: Fc:-tr::-s) et al. 20195) VWasserstands: ) HEC-RAS: |
lokal gespeichert, Software: QR- Wasserstands-  Abflussgang \J}J/
15min Aufldésung Code Werte Ganglinie linie

3. Leitfahigkeits- und Temperaturmessung mittels eLF-HOBO

Abb.D, Einzugsgebiet Obere Dreisam - Messnelz
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Abb.6, Boxplot der Abfliisse bei Niedrigwasseram Eschbach
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+ Hydrologische Modellierung im Abb.9, eLF-HOBO nach Chapin et al (2014), umgebaut nach Tobias Vetter
Langsschnitt + Wasserentnahmen
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+ Kameras + QR- Code Pegelplatten sind valides Instrument
zur Messung des Wasserstands ( Fehlerquote ~15%,

abhangig von Ausleseprogramm); Fehlerquellen:

W

Spiegelung durch Sonne & Infrarotlicht, Verklausung, mittels ,HBV- Austauschbox" + Korrekte Erfassung der elektrischen Leitfahigkeit (10 min,
Verschmutzung, Bewegung + Mehrwert von Citizen Science fur die + 20 uS) + Temperatur
+ VWasserstandsganglinie seit Jull 2018, £=3cm Genauigkeit hydrologische Modellierung « Raumlich und zeitlich hohe Auflésung
« Abbild der Heterogenitat der AbflUisse bel Niedrigwasser: | | | « |dentifizierung der Dynamik der elektr. Leitfahigkeit in
Trockenfallen ab E6: 2015/ 16/ 17: ab E2 in 2018 %dElr?z?i_g?geb;’.tsmanagement |P1DR§hmen Bezug auf Abfluss, Temperatur & Durre
Sunk & Schwall Erscheinungen bel Niedrigwasser bel E4 st hitiative LUremanagement Sretsam « |dentifizierung von Einzugsgebieten mit hoher Belastung
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